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1 Andmed dokumentatsiooni kohta

1.1 Kokkulepitud normid

1.1.1 Hoiatavad méargid
Kasutatakse jargmisi hoiatavaid marke:

A OHT! Voimalikud ohtlikud olukorrad, mis véivad pdhjustada raskeid kehavigastusi voi surma.

A HOIATUS! Véimalikud ohtlikud olukorrad, mis voivad pohjustada raskeid kehavigastusi véi surma.

ETTEVAATUST! Vdimalikud ohtlikud olukorrad, millega vbivad kaasneda kergemad kehavigas-
A tused voi varaline kahju.

1.1.2 Siimbolid
Kasutatakse jargmisi simboleid:

Enne kasutamist lugege labi kasutusjuhend!

Luliti (sisse/vélja)

(&

E@ KCG-REM-HLT-PD-E
0)

A

Mdétenupp

== | MenUlnupp

€| | Kustutusnupp (clear)

P> | | Paremale-nupp

<« | Vasakule-nupp

1.1.3 Triikitehnilised esiletostud
Jérgmised tupograafilised tahised tahistavad selles tehnilises dokumentatsioonis olulisi tekstildike.

1] ‘ Numbrid viitavad vastavatele joonistele.

1.2 Kasutusjuhend

» Lugege enne seadme kasutuselevottu kindlasti labi kasutusjuhend.

» Jirgige seadmel olevat pohjalikku kasutusjuhendit, samuti tdiendusi ja uuendusi veebisaidil
www.hilti.com.

» Kasutusjuhend peab olema alati seadme juures.

» Andke seade teistele edasi ainult koos kasutusjuhendiga!

1.3 Tooteinfo

Hilti tooted on mdeldud professionaalse kasutaja jaoks ning nendega tohivad tédtada ja neid tohivad

hooldada Uksnes selleks volitatud, asjakohase kvalifikatsiooniga té6tajad. Nimetatud personal peab olema

teadlik koikidest kaasnevatest ohtudest. Seade ja sellega Uihendatavad abivahendid voivad osutuda ohtlikuks,

kui neid ei kasutata nduetekohaselt voi kui nendega toé6tab vastava valjadppeta isik.

Tulbitéhis ja seerianumber on tulbisildil.

» Kandke seerianumber jargmisse tabelisse. Andmeid toote kohta vajate meie esindusele voi hooldekes-
kusele paringute esitamisel.

Toote andmed

Laserkaugusmaddtja PD-E
P&lvkond 01
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Seerianumber

1.4 Tootel olev info laseri kohta
Info laseri kohta — Lehekilg 74
Info laseri kohta

Laseri klass 2, tugineb normile IEC60825-1/EN60825-1:2007 ja vastab CFR
21 § 1040 (Laser Notice 50).

LASER RADIATION - DO NOT
;% g STARE INTO BEAM
620-690nm/0.95mW max.

CLASS Il LASER PRODUCT

Laseri klass 2. Arge suunake pilku otse laserkiire sisse. Arge juhtige laserkiirt
2 teiste inimeste suunas ega piirkondadesse, kus voivad viibida teised inime-
sed, kes ei ole lasertéddega seotud.

Jaatmed suunata Umbertdétlusse

&
2 ohwtws |

2.1 Ohutusnéuded

2.1.1 Peamised ohutusnouded

Lisaks kaesoleva kasutusjuhendi liksikutes I6ikudes toodud ohutusteabele tuleb alati rangelt jargida

ka alltoodud ohutusnéudeid. Seade ja sellega Uhendatavad abivahendid vdivad osutuda ohtlikuks, kui neid

ei kasutata nduetekohaselt voi kui nendega td6tab vastava véljadppeta isik.

» Hoidke koéik ohutusnduded ja juhised edaspidiseks kasutamiseks alles.

» Olge tahelepanelik, jilgige oma tegevust ning toimige seadmega té6tades kaalutletult. Arge kasutage
seadet, kui olete vasinud voi narkootikumide, alkoholi v6i medikamentide méju all. Hetkeline tédhelepane-
matus seadme kasutamisel voib kaasa tuua raskeid vigastusi.

» Arge kdrvaldage Uihtegi ohutusseadist ja &rge eemaldage silte hoiatuste v&i markustega.

Seadme asjatundmatul lahtivétmisel voib seadmest eralduda laserkiirgust, mis uletab klassi 2 kiirguse.

Laske seadet parandada iiksnes Hilti hooldekeskuses.

Seadme modifitseerimine ja imberkujundamine on keelatud.

Iga kord enne kasutuselevéttu kontrollige, kas seade on tédkorras.

Labi klaasi voi teiste objektide labiviidud m&otmiste tulemused vdivad olla ebatépsed.

Mdétetulemus voib osutuda ebadigeks, kui mdodtetingimused kiiresti muutuvad, nditeks kui inimesed

labivad laserkiire tasandit.

Arge suunake seadet vastu paikest véi teisi tugevaid valgusallikaid.

» Arvestage Uimbritseva keskkonna mé&judega. Arge kasutage seadet tule- v&i plahvatusohtlikus keskkon-
nas.

» Pidage kinni kasutusjuhendis toodud kasutus- ja hooldusjuhistest.

v v v v v

v

2.1.2 Uldised ohutusnduded

» Enne kasutamist kontrollige, ega seade pole kahjustatud. Kahjustuste korral laske seade parandada Hilti
hooldekeskuses.

» Kui seade on maha kukkunud véi sellele on avaldunud muu mehaaniline toime, siis tuleb kontrollida
seadme tapsust.

» Kuigi seade on vélja to6tatud kasutamiseks ehitustdodel, tuleks seda nagu ka teisi modteseadmeid
kasitseda ettevaatlikult.

» Kasutusvdlisel ajal hoidke seadet kuivas, korgel asuvas voi lukustatud ja lastele kattesaamatus kohas.

» Seadet ei tohi kasutada lapsed.

» Jargige riigis kehtivaid tédohutusndudeid.

2.1.3 Tookoha néuetekohane sisseseadmine

» Redelil tédtamisel véltige ebastabiilset asendit. Veenduge oma asendi ohutuses ja séilitage alati tasakaal.
» Piirake mddtmiskoht ara ja seadme kasutamisel veenduge, et te ei juhi laserkiirt teiste inimeste ega
iseenda suunas.
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» Kui seade tuuakse vaga kiilmast keskkonnast soojemasse keskkonda v6i vastupidi, tuleks seadmel enne
tédlerakendamist temperatuuriga kohaneda lasta.

» Kasutage seadet Uksnes maaratletud voimsuspiirides.

» Ebadigete mddtmistulemuste valtimiseks hoidke laserkiire valjumisaken puhas.

» Jargige kasutusriigis kehtivaid ohutusndudeid.

2.1.4 Ohutu t66 lasertooriistadega

» |Laseri klassi 2A kuuluvaid seadmeid tohivad kasutada Uksnes asjaomase valjadppega isikud.

» Laserkiir ei tohiks kulgeda silmade koérgusel.

» Tuleb rakendada ettevaatusabindusid, et valtida laserkiire soovimatut langemist pindadele, mis peegel-
davad nagu peegel.

» Tuleb rakendada ettevaatusabindusid, et véltida inimeste vaatamist otse laserkiire sisse.

» Laserkiir ei tohiks kulgeda Ule jérelevalveta alade.

» Kasutusvélisel ajal lUlitage laser vélja.

» Kasutusvélisel ajal hoidke lasertddriistu kohtades, kuhu ei paése korvalised isikud.

2.1.5 Elektromagnetiline tihilduvus

Kuigi seade vastab asjaomaste direktiivide rangetele nduetele, ei saa Hilti vélistada voimalust, et esinev tugev
kiirgus tekitab seadme t60s héireid, mille tagajérjel ei pruugi modtetulemused olla tdpsed. Sellisel juhul voi
muude kahtluste korral tuleb labi viia kontrollmd6tmised. Samuti ei saa Hilti vélistada haireid teiste seadmete
(nt lennukite navigatsiooniseadmete) t60s. Seade vastab klassile A; héireid elurajoonides ei saa valistada.
Kehtib ainult Korea suhtes: See laserkaugusmddtja Uhildub tédstusruumides tekkivate elektromagnetlaine-
tega (klass A). Kasutaja peab seda meeles pidama ja hoiduma seadme kasutamisest eluruumides.

3.1 Toote iilevaade ]

Kilgmine médtenupp
Luliti (sisse/vélja)

1/a-tolline keere

®  Tagumine piirdepind Paremale-nupp

®  LED-tuli - tagumine piirik @  Randmerihma kinnituskoht

®  Vasakule-nupp @  Kustutusnupp (clear)

®  Meniinupp @  1/a-tolline keere

® Modtenupp Piirde ots

®  Graafiline ekraan @ Laserkiire véljumisava ja vastuvotulaats
@  LED-tuli - eesmine piirik Optiline visiir

@)

®

3.2 Eesmadrgiparane kasutamine

Kirjeldatud toode on laserkaugusmodtja. See on ette nadhtud Uksikmodtmiste tegemiseks ja kauguse
pidevmadtmiseks.

Mdéta saab kaugusi kdikide liikumatute sihtobjektideni, nt betoon, kivi, puit, plastmaterjalid, paber jm.
Prismade ja teiste tugevalt peegelduvate sihtobjektide kasutamine on keelatud, kuna need vdivad muuta
modbtetulemuse ebatdpseks.

Tootes tuleb kasutada AAA-tlilpi patareisid.

3.3 Ekraani naitude selgitus
Pohimeniii

Nurgalihiku valimine
L |

Vérvitava pinna maaramine

Uhekordne Pythagoras

@l Pindala ja ruumala m&6tmine
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Erifunktsioonide valimine

oEl

. Trapetsifunktsiooni valimine

Pythagorase funktsiooni valimine
Horisontaalsete ja diagonaalsete kauguste mdotmiseks, vaja ldheb vdhemalt Ghte tdisnurka.

@ Seadistuste valimine

Kaudsete modtmiste tegemine
Liikumatutel objektidel, nt seintel tehtavate mddtmiste puhul ei ole teatav konkreetne nurk vajalik.

Uldised siimbolid

Patareide laetuse aste

MGdaotevarras ei ole vélja tommatud

Méobtevarras on valja tdommatud

M&6&tmine

Kauguste liitmine

Kauguste lahutamine

Valida

Mitte valida

Maodbtmise aja valimine

BLOIE- EE

Kalkulaatori valimine

n
w

Nurgaiihiku alammeniit

Tous protsentides

[R]

Meetermd6dustiku Ghikud

Imperiaalmd6dustiku Ghikud

B[R]

Tous nurgakraadides

[R]

Pindala ja ruumala mo6tmise alammeniiii

0 Ruudu pindala md6tmine

A Kolmnurga pindala mé6tmine

@ Ruumala m&6tmine

8 Silindri ruumala moé6tmine

Erifunktsioonide alammeniiti

Valismootmisreziimi valimine

@

O Automaatse heledussensori valimine
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Vérvitava pinna mééramine

Méarkimisfunktsiooni valimine

Min/Max deltafunktsiooni valimine

[1
G Taimeri valimine
_n Offset-funktsiooni valimine
) Andmete salvestamise valimine

Trapetsifunktsiooni alammeniiii

3 kauguse mooStmine

A
D 2 kauguse, 1 nurga mdédétmine
Pythagorase funktsiooni alammeniiii
7 Uhekordne Pythagoras
24 Kahekordne Pythagoras

Kombineeritud Pythagoras

Seadistuste alammeniiii

Ma6tihik. Md6tuhiku valimine: ﬂmeeter msentimeeter Mmillimeeter

Mb6tmise lahtepunktid. Métmise ldhtepunkti valimine: [[llesiserv [fkeerme tagakiilg [Ekeerme
pohi

Nurgaiihik. Nurgatihiku valimine: [4tdus protsentides [£fmeetermd6dustiku tihikud
[4Eimperiaalmd6dustiku Gihikud [£4t6us nurgakraadides

Ekspertreziimi valimine

Lemmikute loendi muutmine

Mobtkava aktiveerimine

1:X
Y Helisignaali sisse-/ véljalllitamine
71 | Pidevlaseri valimine
ol
O Automaatse heledussensori valimine

Kaldesensori kalibreerimine

Seadme info kuvamine

F - O

Vaikimisi seadistuste lahtestamine

Kaudsete mootmiste alammeniiii

£

Kaudse horisontaalse kauguse mootmine

A

Kaudse vertikaalse kauguse méotmine
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7 Laes tehtavad modtmised

Kaudse vertikaalse kauguse Il méétmine

4

3.4 Tarnekomplekt
Laserkaugusmodtja, 2 patareid, kasutusjuhend, tootja sertifikaat.

Markus
Muud susteemitooted, mida on lubatud tddriistaga kasutada, leiate Hilti miiligiesindusest vdi veebile-
helt: www.hilti.com.

4 Tehnilised andmed

Tootemperatuur -10°C ...50°C
(14 °F ... 122 °F)
Tapsus kauguse mootmise puhul (20, standardhélve) +1,0 mm
Tapsus kalde mootmise puhul (20, standardhalve) +0,2°
Kaal (koos patareidega) 1659
(5,8 02)
Hoiutemperatuur -30°C ... 70°C
(-22 °F ... 158 °F)
Laseri klass vastavalt standardile EN 60825-1:2007 Laseri klass 2
Kaitseklass vastavalt standardile IEC 60529 IP 65
Vooluvarustus 1,5V

5.1 Pohifunktsioonid

Vasakule- voi paremale-nupu abil liikuge soovitud funktsiooni juurde.
» Funktsiooni véljavalimiseks vajutage alati md&tenupule.

5.2 Patareide paigaldamine 0]

Markus
Jalgige patareide polaarsust. Vahetage alati vdlia mélemad patareid korraga. Arge kasutage
kahjustatud patareisid.

» Avage patareipesa ja pange patareid sisse.

5.3 Laserkaugusmodtja sisse- ja véljaliilitamine

1. Seadme sissellilitamiseks vajutage valjalilitatud seadmel nupule (sisse/vélja) voi mddtenupule.
2. Seadme véljalulitamiseks vajutage sissellitatud seadmel nupule (sisse/valja).

5.4 Moétmine piirde otsaga &
1. Témmake piirde ots 90° vélja. Niilid saab piirde otsa kasutada piirikuna.

Markus

Piirde ots aitab seadet kindla asendi viseerimise puhul vélja rihtida. See on nii eelkdige
kaudse, trapets- ja Pythagoras-mdétmiste puhul, kuna need tulemused pdhinevad hinnanagulistel
vaartustel.

Raskesti ligipdasetavate kohtade puhul kasutage pikendust PDA 72. Seade tuvastab pikenduse
automaatselt. Ekraanile v6ib ilmuda kinnitusaken.

2. Témmake piirde ots 180° valja. MoStmise lahtepunkt IUlitub automaatselt tmber.

78



5.5 Mé&6tmine sihttahviiga [
1. Kasutage sihttahvlit, et m66ta kaugust jargmistes ebasoodsates tingimustes:
< Pealispinnast tingituna sein ei peegeldu.
< Maodtepunkt ei ole pinnal.
< Mobddetav kaugus on véga suur.
< Valgusolud on ebasoodsas (tugev paikesekiirgus).
2. Sihttahvliga tehtavate ma6tmiste puhul litke méddetavale kaugusele juurde 1,2 mm.

5.6 Mootereziim
5.6.1 Uksikméétmine
1. Laserkiire aktiveerimiseks vajutage korraks modtenupule.
2. Rihtige laserkiir sintpunkti suunas.
3. Modtmise labiviimiseks vajutage korraks méotenupule.
< Maoddetud tulemust kuvatakse ekraani alumisel real.
< Eelmise mddtmise tulemust kuvatakse ekraani tlemisel real.

4. Jargmise mdotmise tegemiseks rihtige laserkiir sihtpunkti suunas ja alustage mdotmist uuesti méStenu-
pust.

5.6.2 Pidevmootmine

9 Markus
. Pidevmodtmise ajal moddetakse ja kuvatakse tUhes sekundis 6-10 m&otetulemust. Laserkaugusmaodt-
jat saab sihtpunkti suhtes liigutada seni, kuni soovitud kaugus on saavutatud.

1. Vajutage 2 sekundit mootenupule.
< Kui helisignaal on sisse lilitatud, kdlab helisignaal.
2. Juhtige laserkaugusmodtjat sihtpunktile 1dhemale voi sihtpunktist kaugemale, kuni soovitud kaugus on
saavutatud.
3. Vajutage korraks médtenupule.
< Mabddetud tulemust kuvatakse ekraani alumisel real.
< Eelmise moétmise tulemust kuvatakse ekraani tGlemisel real.

5.7 Nurgaiihiku valimine

1. Valige menuils nurgauhiku simbol.
2. Liikuge vasakule- voi paremale-nupuga soovitud nurgatihiku juurde.
3. Valige soovitud nurgauhik vélja mdotenupu kaudu.

5.8 Pindala ja ruumala mé6tmine

5.8.1 Ruudu pindala m66tmine

1. Viseerige vélja sihtpunkt ruumi laiuse jaoks ja vajutage mddtenupule.
2. Viseerige vélja sihtpunkt ruumi pikkuse jaoks ja vajutage médétenupule.

5.8.2 Kolmnurga pindala mé6tmine

1. Viseerige vélja sihtpunkt ja vajutage md6tenupule.

2. Viseerige vélja sihtpunkt ja vajutage mdotenupule.

3. Viseerige vélja kolmas sihtpunkt ja vajutage mdétenupule.

5.8.3 Ruumala mo66tmine

1. Viseerige vélja sihtpunkt ja vajutage mdotenupule.

2. Viseerige vélja jargmine sihtpunkt ja vajutage mddtenupule.
3. Viseerige vélja jargmine sihtpunkt ja vajutage mddtenupule.

5.8.4 Silindri ruumala mé6tmine

1. Silindri kdrguse modtmiseks viseerige valja sihtpunkt ja vajutage modtenupule.
2. Silindri 1abimd6du md&tmiseks viseerige vélja jargmine sihtpunkt ja vajutage méotenupule.
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5.9 Erifunktsioonid

5.9.1 Automaatne heledussensor
» Valige erifunktsioonide menuUs vélja automaatse heledussensori simbol.

Markus

Automaatne heledussensor reguleerib ekraani valgustust automaatselt, kui valgusolud on halve-
mad. Nii séastetakse patareisid.

5.9.2 Varvitav pind

1. Viseerige vélja sihtpunkt esimese ruumi pikkuse jaoks ja vajutage médtenupule.
< Tulemus salvestatakse vahetulemusena.
2. Viseerige vélja jargmine ruumi pikkus ja kdivitage mo6tmine méotenupust.
< Vahetulemuste tabelis kuvatakse teist tulemust. Rasvaselt trikitud vahetulemus on mé6detud ruumi
pikkuste summa.
3. Korrake seda protsessi, kuni méddetud on kdik ruumi pikkused.
Vajutage paremale nupule, et liikuda ruumi kérguse juurde ja kinnitage méétenupuga.
5. Viseerige seade vélja ruumi kdrguse jaoks ja teostage méotmine.
< Seade mdddab dra ruumi kdrguse ja kuvab vastavat vadrtust vahetulemuste real. Kohe arvutatakse
vélja varvitava pinna suurus ja vastav vaartus ilmub tulemuste reale.

>

5.9.3 Ulekandmis- ja margistamisfunktsioon
1. Sisestage kaugus manuaalselt. Selleks valige paremale- voi vasakule-nupuga klaviatuuri simbol ja
vajutage mddtenupule.
Valige vélja vastavad numbrid ja kinnitage mé&tenupuga.
Véaartuse kinnitamiseks valige alumises parempoolses nurgas linnukese simbol.
Valige vélja lipukese siimbol.
< Teie valitud kaugust kuvatakse nuld kahe lipukese vahel.
5. Modtmise alustamiseks vajutage modtenupule.
< Ekraanil olevad nooled naitavad, millisesse suunda peate seadet viima. Kui sihtkaugus on saavutatud,
ilmuvad kauguse kohale ja alla mustad nooled.

6. Kauguse mitmekordistamiseks liikuge seadmega edasi. Paremal pool kuvatakse, mitu korda olete
kaugust juba maha maérkinud.

7. Mobtmise I6petamiseks vajutage modtenupule.

bl

Markus
Mérgistamiskauguse saavutamisel kuvatakse nédidikule aktuaalset referentsi.

Maérkus
Manuaalse sisestamise asemel saab vajalikku kaugust ka médta. Selleks valige Uksikmdotmise
stimbol ja kinnitage mo6tenupuga.

5.9.4 Min/Max deltafunktsioon

1. Valige erifunktsioonide menuus vélja Min/Max deltafunktsiooni siimbol.
2. Viseerige vdlja sihtpunkt ja vajutage médtenupule.
3. Mootmise I6petamiseks vajutage mootenupule.

< Viimati méddetud kaugust kuvatakse tulemuste real.

5.9.5 Malu
1. Valige erifunktsioonide menuus vélja andmete salvestamise simbol.

9: Markus
Seade salvestab kuni 30 nditu, sealhulgas graafilised simbolid. Kui mallu on salvestatud juba 30
nditu, siis kirjutatakse uue néidu salvestamisel kdige vanem nait automaatselt ule.

2. Andmete kustutamiseks hoidke andmete salvestamise kuvamisel C-nuppu 2 sekundit all.
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5.10 Trapetsifunktsioon

5.10.1 Trapetsifunktsioon (3 kaugust)
1. Valige trapetsifunktsiooni mends trapetsifunktsiooni siimbol 3 kauguse jaoks.
2. Viseerige vélja sihtpunkt ja vajutage médtenupule.
< Pérast esimese kauguse mddtmist nduab graafiline kujutis automaatselt teise méotmise tegemist.
3. Viseerige vélja jargmine sihtpunkt ja vajutage mddtenupule.
4. Viseerige vélja kolmas sihtpunkt ja vajutage md&tenupule.

5.10.2 Kaldega trapetsifunktsioon (2 kaugust, 1 nurk)

1. Valige trapetsifunktsiooni menius kaldega trapetsifunktsiooni simbol.
2. Viseerige vdlja sihtpunkt ja vajutage md&tenupule.
3. Viseerige vélja jargmine sihtpunkt ja vajutage mdotenupule.

5.11 Pythagorase funktsioon

5.11.1 Uhekordne Pythagoras
1. Viseerige vélja sihtpunkt ja vajutage mdotenupule.
2. Viseerige vélja jargmine sihtpunkt ja vajutage modtenupule.

Markus
Tapsete mddtetulemuste saavutamiseks peab teine kaugus olema sihtkauguse suhtes risti.

5.11.2 Kahekordne Pythagoras

1. Viseerige vélja sihtpunkt ja vajutage modtenupule.
2. Viseerige vélja jargmine sihtpunkt ja vajutage méotenupule.

N

<| Maérkus
: Tapsete mddtetulemuste saavutamiseks peab teine kaugus olema sihtkauguse suhtes risti.

3. Viseerige vélja kolmas sihtpunkt ja vajutage mdotenupule.

5.11.3 Kombineeritud Pythagoras

1. Viseerige vélja sihtpunkt ja vajutage mdotenupule.

2. Viseerige vélja jargmine sihtpunkt ja vajutage mootenupule.
3. Viseerige vélja jargmine sihtpunkt ja vajutage mddtenupule.

5.12 Seadistused

5.12.1 Lemmikute loendi muutmine

1. Liikuge funktsiooni juurde, mida soovite muuta, ja kinnitage md&tenupuga.
2. Liikuge soovitud funktsiooni juurde ja kinnitage méétenupuga.

5.12.2 Mootkava aktiveerimine

1. Reguleerige vélja vastav arv ja kinnitage vadrtus moéotenupuga.
2. Vaartuse kinnitamiseks valige linnukese siimbol.

5.12.3 Kaldesensori kalibreerimine

1. Asetage seade horisontaalsele pinnale ja vajutage médtenupule.
2. Keerake seadet 180° ja vajutage mo6tenupule.
< Kaldesensor on nlud kalibreeritud.

5.13 Kaudsed mootmised

5.13.1 Kaudne horisontaalne kaugus

» Viseerige vélja sihtpunkt ja vajutage médtenupule.
< Seade mdddab ara kauguse ja kaldenurga ja kuvab vastavat vaartust vahetulemuste real.
< Kohe arvutatakse vélja sihtkaugus ja see ilmub tulemuste reale.
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5.13.2 Kaudne vertikaalne kaugus (2 nurka, 2 kaugust)

1. Viseerige vélja sihtpunkt ja vajutage modtenupule.
< Seade moddab &dra esimese kauguse ja nurga ja kuvab vastavat vaartust vahetulemuste real.
< Seejarel nduab graafiline kujutis automaatselt teise kauguse mootmist.

2. Viseerige vélja jargmine sihtpunkt ja vajutage mdotenupule.
< Kohe arvutatakse vélja sihtkaugus ja see ilmub tulemuste reale.

5.13.3 Laes tehtavad mootmised

1. Viseerige vélja sihtpunkt ja vajutage md6tenupule.
< Seade moddab &ra esimese kauguse ja nurga ja kuvab vastavat vaartust vahetulemuste real.
< Seejérel nbuab graafiline kujutis automaatselt teise kauguse moéotmist.

2. Viseerige vélja jargmine sihtpunkt ja vajutage médtenupule.
< Kohe arvutatakse vélja sihtkaugus ja see ilmub tulemuste reale.

5.13.4 Kaudne vertikaalne kaugus Il (2 nurka, 1 kaugus)

1. Viseerige vélja sihtpunkt ja vajutage mé6tenupule.
< Seade moddab &ra esimese kauguse ja nurga ja kuvab vastavat vaartust vahetulemuste real.
< Seejarel nduab graafiline kujutis automaatselt teise kauguse médtmist.

2. Viseerige vélja jargmine sihtpunkt ja vajutage mootenupule.
< Kohe arvutatakse vélja sihtkaugus ja see ilmub tulemuste reale.

6 Hooldus, transport ja ladustamine

6.1 Puhastamine

» Arge puudutage laitse sérmedega.
» Puhastage laatse tolmuimeja voi puhta pehme lapiga.
» Arge kasutage muid vedelikke kui puhtakujuline alkohol véi vesi.

6.2 Transport

Markus
Enne seadme transportimist tuleb akud ja patareid alati isoleerida v6i seadmest eemaldada.

» Seadme transportimiseks kasutage Hilti pakendit v6i samavéarset pakendit.

6.3 Hoiustamine ja kuivatamine

» Arge pange seadet hoiule, kui see on marg. Enne hoiulepanekut laske sellel kuivada.
» Seadme hoiustamisel ja transportimisel jérgige tehnilistes andmetes toodud temperatuuripiiranguid.
» Parast pikemaajalist hoiustamist voi transportimist kontrollige seadme tapsust kontrollmédtmisega.

7 Utiliseerimine

f HOIATUS
Vigastuste oht. Asjatundmatust kaitlemisest pohjustatud oht.

» Seadmete asjatundmatu kaitlemine voib kaasa tuua jargmist: Plastdetailide pdletamisel tekivad
toksilised aurud, mis véivad olla tervisele ohtlikud. Vigastamise voi kuumutamise tagajérjel voivad
akud ja patareid hakata lekkima, akuvedelik voib pdhjustada mirgitusi, pdletusi, sOdvitust ja
keskkonnakahjustusi. Hooletu kaitlemine voimaldab korvalistel isikutel seadet mittesihipéraselt
kasutada. Sellega voivad nad tdsiselt vigastada ennast ja teisi inimesi ning reostada keskkonda.

€ Enamik Hilti seadmete valmistamisel kasutatud materjalidest on taaskasutatavad. Taaskasutuse
eelduseks on materjalide korralik sorteerimine. Paljudes riikides kogub Hilti kasutusressursi ammendanud
seadmed kokku. Lisateavet saate Hilti mulgiesindusest.
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Vastavalt Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivile elektri- ja elektroonikaseadmete jadtmete kohta ning
direktiivi ndudeid Ulevotvatele siseriiklikele digusaktidele tuleb kasutusressursi ammendanud elektrilised
tdoriistad eraldi kokku koguda ja keskkonnasaastlikult korduskasutada voi ringlusse votta.

TP
» Arge kaidelge kasutusressursi ammendanud elektrilisi t66riistu koos olmejaatmetegal
@

8 Tootja garantii

» Kui Teil on kiisimusi garantiitingimuste kohta, pd6rduge Hilti mltgiesindusse.

9 EU vastavusdeklaratsioon

Tootja

Hilti Aktiengesellschaft
Feldkircherstrasse 100
9494 Schaan
Liechtenstein

Kinnitame ainuvastutajana, et kdnealune toode vastab jargmistele direktiividele ja normidele:

Nimetus Laserkaugusmaootja
TUubitéhis PD-E

Generatsioon 01

Valmistusaasta 2010

Kohaldatavad direktiivid: « 2004/108/EU

« 2014/30/EL
. 2011/85/EL

Kohaldatavad normid: « ENISO 12100

Tehnilised dokumendid saadaval: * Elektriliste toodriistade kasutusluba

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
HiltistraBe 6

86916 Kaufering

Saksamaa

Schaan, 06.2015

o L ani

Paolo Luccini Edward Przybylowicz
(Head of BA Qualitiy and Process Management / (Head of BU Measuring Systems / BU Measuring
Business Area Electric Tools & Accessories) Systems)
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